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⒒i△●FE s7~300PLc应 用技本

3)Qs1为电源总开关,既可完成主电路的短路保护 ,
用,使用和维修方便。
4)熔断器 FU实现电动机主电路的短路保护。

又能起到分断三相交流电源的作

(2)PLC控制的 I/0端口分配表 根据控制要求,三相异步电动机起保停 PLC控制的
I/o端口分配表见表 2ˉ 5。

泛2

(3)PLC控 制的输几 '输出电路
根据 PLC控制的I/o端口分配表,设计
PLC控制的输″ 输出电路,如图⒉8
所示。电路特点如下 :

1)PLC采用继电器输出,PLc输
出回路的电源采用 AC”oⅤ。
2)在 PLc输人回路中,信号电源
由PLc本身的 DC zⅤ 直流电源提供。
2.软件程序设计
(1)基本电路因素分析 三相异步

电动机起保停电路是梯形图中最典型的
基本电路,它包含了如下几个因素 :

L

AC220V

N

I9

1)输出线圈。每一个梯形图逻辑行都必须驱动输出线圈,本例输出线圈为 QO.o。
2)线圈得电的条件。梯形图中触点的组合 (触点串联或并联等)线圈得电的条件,也
就是使线圈置 1的条件,本例为按钮 IO。 o。
3)线圈保持输出的条件。触点组合中使线圈得以保持的条件,本例为 IO,0与 QO,o组
成的自锁触点闭合。

4)线圈失电的条件。触点组合中使线圈由0N变为 oFF的条件,本例为 IO。 1常闭触点
断开。

(2)常闭触点的输人处理 在图⒉8电动机起保停 PLC控制的输″ 输出电路中,硬件
接线输人端子 IO,2连接的是热继电器 FR的常闭触点。硬件接线的输人端子在连接常开触点
或常闭触点时,对梯形图编程设计的影响如下 :

口

Ⅱ

■

嚣琚  簇叠ξ景雠P| Q0,o

H

致。例如,图 2-9中 ,常开触点 ⒑。0(硬
件电路连接常开触点)常态下 ,QO。 o失电;常开触点 IO,0按下时,QO,o得 电。
2)梯形图设计时,硬件电路某个输入端子连接常闭触点时,梯形图对应该输人触点的

⒛

■

■

输  人 I端 输  出 Q端
起动按钮 sBo ⒑.o 继电器 KM线圈 QO.0
停止按钮 sB1 ⒑。1

热继电器触点 ⒑.2
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> 嗝堕茁剪彐Λs7-3oo PLC应 用技木

2)上传:在 s咒PT中生成一个空的项目,执行菜单命令 “PLC” →“将站点上传到
PC” ,选中上传的站点,单击

“
确定
”
按钮,将上传站点上的系统数据和块。上传的内容保

存在打开的项目中,该项目原来的内容被覆盖。
(3)程序调试 完成硬件接线和组态、软件程序编辑后,将 PLC主机上的模式选择开

关拨到
“
RUN” 位置,运行指示灯亮,表示程序开始运行,有关设备将显示运行结果。按

下起动按钮,交流接触器 KM得电,电动机起动;松开起动按钮后,KM保持闭合,电动机
连续运行;按下停止按钮,KM失电,电动机停止。
4.用 PLCsIM仿真调试程序
sT-PLCsIM是西门子公司开发的 PLC模拟软件,可以用它代替 PLC的硬件来调试用户

程序。安装 PLCsIM以后 ,sIMAπC管理器工具栏上的旦 按钮的由灰色变为深色。如果没
有安装许可证密钥,第一次单击该按钮打开 PLCsIM时 ,将会出现激活对话框,选中

“sT-
PLCsIM” ,激活后按钮颜色变为深色,单击它将激活⒕天的使用许可证密钥。
(1)打开仿真软件 PLCsIM 单击鱼 按钮,打开 sT-PLCsIM后 ,系统自动建立了

洲 PT与仿真 PLC的 MⅡ 连接。
刚打开的 PLCsIM窗 口中,只有自动生成的 CPU视图对象 (见图⒉⒕)。 选择它上面的

“
sToP”
 “
RUN” 或

“
RUNˉ P” 复选框,可以令仿真 pLc处于相应的运行模式。单击

“
MREs” 按钮,可以清除仿真 PLC中 已下载的程序。
(2)下 载用户程序和组态信

息 单击 ST-PLCsIM工具栏上的
臼和 扫
∷按钮,生成 IB0和 QBO视

图对象 (如需将视图对象中的 QBO
改为 QM(见图⒉15),回车后更
改才生效 )。

下载之前,应 打开 PLCsIM。
选中 sIMΛTIC管理器中的

“
三相

异步电动机起保停控制
”
项目,单

击工具栏上的山按钮,将 0B1和

系统数据下载到仿真 PLC中 。在调

试过程中,如果 CPU在 “sTOP”
模式下,则可单独下载硬件组态或

囹 2-14 PLCs1M界 曲
程序块。

(3)用 PLCsIM的视图对象调试程序 调试程序的步骤如下 :
1) 将 CPU切换到 “RUN” 或 “RUNˉ P” 模式。
2)选中视图对象 B0中的第 0位 ,对应小方框中出现 “√”,贝刂IO。 0变为 “1” ,模拟
了按下起动按钮操作。再单击一次,对应小方框中 “√”消失,则 IO。 o恢复为 “0” ,模拟
了松开起动按钮操作。观察 QB0中对应的 QO。 0的状态 :“√

”
出现表示 QO。 0得电,“√

”

消失表示 QO,0失电。仿真结果如图⒉16所示。
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